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bergangverm

eidetpotentielleS
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annheim
Juli,2001



H
ybride

M
odellbildung

und
R

egelungeinesB
rine

H
eaters

Folie
34

P
aram

eterw
echselund

stoß
freierÜ
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bergang
durch

hybriden
A

utom
aten

S
im

ulationsergebnisse-
M

ethode2

U
niversiẗatM
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